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ทฤษฎีการสรุปอ้างอิง (Generalizability Theory) 

 

ความหมาย 

  เป็นทฤษฎีทางสถิติของการวิเคราะห์ความน่าเชื่อถือของผลการวัดในสถานการณ์

ของการวัดผลลักษณะต่างๆ ที่เป็นเป้าหมายของการน าเครื่องมือไปใช้ 

 

แนวคิดพ้ืนฐานของ G - Theory 

  G – Theory เชื่อว่าความคลาดเคล่ือนของการวัดเกิดจากหลายแหล่ง (Multiple 

error sources)  ประกอบด้วยความคลาดเคล่ือนอย่างเป็นระบบ (Systematic source)  

และความคลาดเคล่ือนสุ่ม (Random source) ดังภาพ 

  

 

 

 

 

       

          

        จากแนวคิดเกี่ยวกับ  error variance ดังกล่าว G – Theory  ได้เสนอวิธีวิเคราะห์

ค่าความแปรปรวนของคะแนนความคลาดเคล่ือนอย่างเป็นระบบจากแหล่งต่างๆ ที่เป็น

สถานการณ์หรือเงื่อนไขของการวัด  เช่น  ความยาวของแบบทดสอบ  ชุดของ

แบบทดสอบ  จ านวนครั้งของการทดสอบ  จ านวนผู้ตรวจ  รวมทั้งปฏิสัมพันธ์ระหว่าง

ผู้สอบกับเงื่อนไขของการวัด  เช่น  ปฏิสัมพันธ์ระหว่างผู้สอบกับชุดของแบบทดสอบ  

ผู้สอบกับจ านวนครั้งของการทดสอบ  เป็นต้น 

         ผลการวิเคราะห์ด้วย  G - Theory  จะให้ค่าสัมประสิทธิ์เชิงสรุปที่แสดงถึง

ระดับความน่าเชื่อถือของคะแนนที่ได้จากการวัด (Level of dependability) เรียกว่า 

สัมประสิทธิ์การสรุปอ้างอิง (Generalizability Coefficient : G - Coefficient)ซึ่งคล้ายกับ

ค่าความเที่ยง (Reliability) ของทฤษฎีการทดสอบแบบดั้งเดิม 
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การวิเคราะห์ค่าความแปรปรวนของคะแนนความคลาดเคลื่อน 

          การวิเคราะห์ค่าความแปรปรวนของคะแนนความคลาดเคล่ือนในการสอบแต่ละ

ครั้งสามารถใช้วิธีวิ เคราะห์ความแปรปรวน (ANOVA) แบ่งส่วนความแปรปรวน 

(Variance Component) ซึ่ง G - Theory มีการออกแบบการวัดเป็น 2 รูปแบบคือ 

          1. แบบ Crossed Design ตัวอย่างเช่น กรณีนักเรียน (P) ท าข้อสอบ (i) 

เหมือนกันทุกข้อเรียกว่า P x I Design (ในตัวอย่างน้ีเป็นแบบมีเงื่อนไขสรุปอ้างอิง 1 ฟา

เซ็ท (Facet) หมายความว่าข้อสอบเป็นเอกภพของการสรุปอ้างอิง) สามารถเขียนเป็น 

Venn Diagram ดังน้ี 
 

 

 

       

 

 

          2. แบบ Nested Design ตัวอย่างเช่นกรณีนักเรียน (P) ท าข้อสอบ (i) จ านวน

เท่ากันแต่ต่างข้อกันเรียกว่า I : P Design สามารถเขียนเป็น Venn Diagram ดังน้ี 

 

 

 

 

 

 

การศึกษา G (G – Study) และ การศึกษา D (D – Study) 

           การศึกษา G (G – Study) เป็นการวเิคราะห์เพื่อหาค่าความแปรปรวนของความ

คลาดเคลือ่นจากแหลง่ความคลาดเคลื่อนต่างๆ โดยวิธวีิเคราะห์ความแปรปรวน (ANOVA)   

              1. กรณี 1 Facet P x I Design  
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              2. กรณี 1 Facet I : p Design  
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          สรุปได้ว่าจุดประสงค์ของการศึกษา G คือ ต้องการประมาณค่าความแปรปรวน

ของคะแนนจริง ( 
2

p
) และความแปรปรวนของคะแนนความคลาดเคล่ือนจากแหล่ง

ความคลาดเคล่ือนต่างๆ ( เช่น 
2

i
,

2

pi
,

2

R
 ) ที่สนใจ  เพื่อเป็นข้อมูลส าหรับการ

วางแผนตัดสินใจในการศึกษา D  เกี่ยวกับค่าความเที่ยงของแบบทดสอบ  

 

           การศึกษา D (D – Study) เป็นการใช้ข้อมูลจากการศึกษา G ที่สอดคล้องกับ

จุดประสงค์เพื่อตัดสินผลการประเมินซึ่งมี 2 แบบคือการตัดสินใจเชิงสัมบูรณ์หรือแบบ

อิงเกณฑ์ (Absolute Decision) และการตัดสินใจเชิงสัมพัทธ์หรือแบบอิงกลุ่ม (Relative 

Decision)  

 1. สัมประสิทธิ์การสรุปอ้างอิงส าหรับการตัดสินใจเชิงสัมบูรณ์  (2
Abs )  

สัมประสิทธิ์น้ี บอกความเที่ยงของแบบทดสอบในสถานการณ์ของการตัดสินที่ขึ้นอยู่กับ

คะแนนของผู้สอบกับเกณฑ์ (ใช้ความแปรปรวนร่วมทั้งหมดยกเว้นองค์ประกอบความ

แปรปรวนของบุคคล ในเทอมของ error variance : 2
e ) 
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  2. สัมประสิทธิ์การสรุปอ้างอิงส าหรับการตัดสินใจเชิงสัมพัทธ์ (2
lRe )  

สัมประสิทธิ์น้ี บอกความเที่ยงของแบบทดสอบในสถานการณ์ของการตัดสินที่มีการ

เปรียบเทียบคะแนนระหว่างผู้สอบภายในกลุ่ม (ใช้ความแปรปรวนที่ปฏิสัมพันธ์กับบุคคล

ในเทอมของ error variance : 2
e ) 
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สัมประสิทธิ์การสรุปอ้างอิง ( Generalizability Coefficient : G – Coefficient (  )) 
 

         หมายถึงค่าสัมประสิทธิ์เชิงสรุปที่แสดงถึงระดับความน่าเชื่อถือของคะแนนที่ได้

จากการวัดคล้ายกับค่าความเที่ยง (Reliability) ของทฤษฎีการทดสอบแบบดั้งเดิม ค่า 

 G – Coefficient ส าหรับการตัดสินใจแบบอิงเกณฑ์ (Absolute Decision) และการ

ตัดสินใจแบบอิงกลุ่ม (Relative Decision) ค านวณได้จาก 
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          สมการด้านบนเป็นกรณีที่มีข้อสอบเพียง 1 ข้อ หากต้องการสรุปอ้างอิงไปยัง

ข้อสอบที่มีจ านวนข้อสอบ ( ni ) มากกว่า 1 ข้อให้เอาจ านวนข้อสอบหารเทอมของ error 

variance 
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           จากสมการจะพบว่าค่าความเที่ยง (Reliability) หรือค่า G – Coefficient (  ) 

แบบอิงกลุ่ม    
   
   จะมีค่าสูงกว่าแบบอิงเกณฑ์    

   
   เพราะแบบอิงกลุ่มมีความ

แปรปรวนในเทอมของ error variance น้อยกว่าแบบอิงเกณฑ์ 

 

 



การออกแบบเอกภพส าหรับสององค์ประกอบ (Two - Facet Design)  

  1) การออกแบบ Two - Facet Crossed Design 

      POPULATION  :  Examinees or Persons (P) 

      UNIVERSE  :  All possible combinations of conditions of the facets 

   FACET 1  :  Items (I) 

    FACET 2  :  Occations (O) 

         DESIGN    :  p  i  o  design 

 

 

      VENN DIAGRAM  : 
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เมื่อ  2
X pio ความแปรปรวนของคะแนนที่สังเกตได้ 

  2
p  ความแปรปรวนของคะแนนเอกภพของผู้สอบ (p ) 

  2
i  ความแปรปรวนของคะแนนเฉล่ียรายข้อ ( i ) 

 2
o  ความแปรปรวนของคะแนนเฉล่ียของการสอบแต่ละครั้ง (o ) 

 2
pi  ความแปรปรวนของคะแนนปฏิสัมพันธ์ระหว่างผู้สอบกับข้อสอบ 

 2
po  ความแปรปรวนของคะแนนปฏิสัมพันธ์ระหว่างผู้สอบกับสถานการณ์ 

       ของการสอบแต่ละครั้ง 

 2
io  ความแปรปรวนของคะแนนปฏิสัมพันธ์ระหว่างข้อสอบกับสถานการณ์ 

       ของการสอบแต่ละครั้ง 

 2
e,pio  ความแปรปรวนของคะแนนความคลาดเคล่ือนหรือส่วนที่เหลือ ( e pio ) 
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 2) การออกแบบ Two - Facet Nested Design 

     POPULATION  :  Examinees or Persons (P) 

      UNIVERSE  :  FACET 1  :  Items (I) 

          FACET 2  :  Occations (O) และ  i : o 

      DESIGN   :  p  (i : o)  design 

      VENN DIAGRAM  : 
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